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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru
robé6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikaciji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach i ulicach.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3 Zakres rob6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdine dla robot objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdinych asortymentéw robot drogowych i mostowych.
W przypadku braku og6lnych specyfikaciji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu roboét, ustalenia
dotycza rowniez dla SST sporzgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkows (droga)
albo jego czgsc¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow fukowych z
nadsypkg - odlegtos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzgey do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projekiu,
Wykonawceg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.13. Konstrukcja noéna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustrdj niosgey dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa &cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roziozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
skiadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajgca funkcje nogne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
skiada¢ sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeé¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierac¢ warstwe mrozoochronna,
odsgczajaca lub odcinajaca.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania

mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy

nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigeych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego | wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurocigg, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladac sie z peinej $ciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢é miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju
niosgcego.

1.4.40. Szerokosc¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegoéinych rodzajow
ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowsa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspodirzedne punktéw gtdwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.56.2. Dokumentacja projektowa



Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacije projektows;

- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargows dokumentacje projektows oraz projektowg
dokumentacje wykonawczg (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacjg projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujgce
dla Wykonawecy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnoéé ich waznosci wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0gélnych warunkach umowy™).
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piémie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywac
zgodno$&¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peni zgodne z dokumentacjg projektowsg lub SST i wplynie to na
niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektéw (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczeristwo
pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzier i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgleddw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow | maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizaciji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene
kontraktows.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczgcych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, Zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegéiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoécig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na
podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okrelonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.
Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagarn technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organdéw administraciji paristwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajgcy.
1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacii i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do
terenow z zabudowg mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujgcy minimalne
niedogodnosci dla mieszkaricéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o
wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatow | wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spetniajgce
tych warunkéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podiegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowe;.
1.6.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakorczenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczae roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére s w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w spos6b ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwoleri i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore speinia¢ majg materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sg paristwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byé
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce i
przedtoZzone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasno$é Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany
jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecer:
Wykonawca poniesie koszty iflub wystapia opéznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot iflub wysoko$é kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢
cene kontraktowa.

1.8. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)
Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne
urzgdzenia towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajacego’.

2. MATERIALY
2.1. Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposéb ciggly spetniajg
wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow ze zrodet
miejscowych wiaczajgc w to zrodita wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji zrédia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za
spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze zrédet miejscowych. Wykonawca ponosi
wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem
materiatow do rob6t. Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopéw i migjsc pozyskania materiatow
migjscowych bedg formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode
Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na uzycie
tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiaiéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
Zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwdrnie materiatow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnoéci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwoéci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg byé spetnione
nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatébw w czasie przeprowadzania inspekciji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sig¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleri w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosc sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu. Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie | gotowoéci do pracy. Powinien by¢ zgodny z
normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak
rowniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt,
4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na
jakosé wykonywanych robét i wlasciwoséci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentagii
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetiajace tych
warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywracenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robét zostana, usunigte
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przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosc.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowacé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwoéci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujgey wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a) cze¢ ogdbing opisujgcy:

- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$é i terminowo$é wykonania poszczegdinych elementéw

robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujgeych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projekiu;

b) czes¢ szczegblows opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegblnych elementdw robdt,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoéci robot
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajgcg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy [nzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badar.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badari,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek



Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do hadan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w spostb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca hedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatéow, ktére
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badari, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wynikami badar jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoéci. Wyniki badar (kopie) bedg
przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatoéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez \Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu
powinien pobieraé probki materiatow i prowadzié¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. JeZeli wyniki tych
badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylgcznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacijg projektowg i SST. Moze réwniez zlecic, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okresionymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot

bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badani wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
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- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
robot,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegéinych elementéw robét,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom

szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos&¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badarn z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegéinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robot.
(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i SST, w

jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do
ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoécia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaijg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako diugosé
pomnozona przez sredni przekroj.

llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiardw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
8. Odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robédt zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr rohot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci i jakosci wykonywanych robét, ktére

w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$é danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwltocznie, nie p6zniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Jakos¢ i ilosé robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badar laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowoéc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badarn i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i SST. W toku
odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robédt w poszczegdlinych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcent, oceniajgc pomniejszong wartoéé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinie technologiczng sporzagdzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
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10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. podstawa platnosci
9.1. Ustalenia ogoéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢é (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$c¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy,
- wartoé¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00
Koszt dostosowania sig¢ do wymagan warunkéw umowy | wymagan ogéinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:;
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnier: wynikajacych z postepu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowaq przebudowe urzgdzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcy podstawe stosowania jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych
Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy

punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéline wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym albo rury
metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mieé
srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugoéci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugoéé okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
- tyczki,



- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspoirzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic
rzgdnych terenu podanych w dokumentacii projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Zze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty poérednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robo6t nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna
odlegto$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosié 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby &redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny byé
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentaciji projektowe;.
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Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczaine odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca rob6t zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopéw gtebszych niz 1 metr. Odlegtosc
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosc ta
co najmniej powinna odpowiadac odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojoéw poprzecznych
musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoline zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodline zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcija techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
regulacjg wysokosciowg urzadzen podziemnych, na drogach i ulicach.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu regulacji wysokosciowe]j urzgdzen
podziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreélenie sg zgodne z odpowiednimi, obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M —
00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. Materiatly.
Beton .
W celu podniesienia urzgdzen podziemnych, wymienionych w pkt. 1.3. na wymagana wysokosc, nalezy
wykonaé ,kominek” z betonu co najmniej B-20, na ,mokro”. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom
normy PN — 88/B — 06250 ,Beton zwykly". Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi atest wydany
przez producenta na wbudowang mieszanke betonows, stwierdzajacy zgodnosc jej cech z
wymaganiami normowymi.
Zaprawa cementowa.

Zaprawa cementowa 1 : 3 wg. PN — 90/B - 14501

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, zaakceptowanego przez Inzyniera i takiego,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robét. Do wykonywania robét moga byé
przydatne:

- pily do ciecia asfaltu i betonu;

- wibratory powierzchniowe i wgtebne do zageszczania mieszanki betonowej

- inny drobny sprzet.

4, Transport.
Dowéz mieszanki betonowej do miejsca wbudowania powinien odbywac sig przy uzyciu $rodkow transportowych
uniemozliwiajgcych: ‘
- segregacje skiadnikow;
- zmiane skiadu mieszanki;
- zanieczyszczenie mieszanki
- zmiane konsystencji

5. Wykonanie robét.

5.1. Demontaz gérnej czesci wtazu lub skrzynki.
Wykonawca powinien wykona¢ demontaz w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ elementu demontowanego. Pozostate
elementy powinny pozostac w stanie poprzedzajagcym demontaz.

5.2.  Wykonanie nadbudowy — ,kominka”.
Przed przystgpieniem do wykonania nadbudowy w celu podniesienia wiazy lub skrzynki , na wymagana wysokos¢,
powierzchnie nalezy oczyscic.

Nastepnie nalezy wykona¢ deskowanie zapewniajace odpowiedni ksztalt, wymiar i wyglgd zewnetrzny ,kominka”.

W przygotowanym deskowaniu nalezy utozy¢ mieszanke betonowg i zagesci¢ ja wibratorem wgtebnym. Dopuszcza
sie za zgoda Inzyniera zaggszczenie reczne.

Betonowanie nalezy wykonywac wylgcznie w temperaturach wyzszych niz + 5°C. Mieszanki betonowej nie wolno
zrzucac z wysokosci mniejszej niz 0,75 m.

Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwattownym wysychaniem i wstrzgsami, a potem prowadzi¢
pielegnacje betonu poprzez zraszanie woda.
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Wymiary i sposéb wykonania nadbudowy powinien gwarantowac stabilne i szczelne umocowanie wiazu lub skrzynki.
Nastepnie nalezy zamontowac wtaz lub skrzynke.

Tak wykonana nadbudowa z betonu powinna by¢ od strony zewnetrznej pokryta materiatem izolacyjnym,
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami, ,Katalogiem Budownictwa” i ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych”.

6. Kontrola jakosci robét.

Obejmuje sprawdzenie jakosci mieszanki betonowej na podstawie atestu producenta, pomiaru
wykonanej nadbudowy i ocene wizualng.

7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiarowa robot jest 1 szt. podniesionego na odpowiednig wysokos¢ wiazu lub skrzynki.

8. Odbidr robét.

Odbioru robot objetych niniejszg SST dokonuje Inzynier na podstawie oceny jakosci robét, obmiaru na budowie, po
stwierdzeniu zgodnosci z SST, odpowiednimi normami i poleceniami wydanymi w czasie trwania robot.

9. Podstawa ptatnosci.

Platnosc¢ za jedng sztuke podniesionego na odpowiednig wysoko$¢ witazu lub skrzynki, nalezy przyjmowac zgodnie
z obmiarem i ocena jakosci robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- oznakowanie robdt;

- demontaz;

- wykonanie deskowania;

- dostarczenie mieszanki betonowej;

- ulozenie i zageszczenie mieszanki betonowe;j;
- pielegnacja betonu;

- rozebranie deskowania;

- izolacje zewnetrzng powierzchni ,kominka”;

- zamontowanie wtazu lub skrzynki;

- pomiary kontrolne.

- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy wigzane.

PN — 88/B — 06259 - ,Beton zwykty".
~Katalog Budownictwa”

~Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych”.
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

45233226-9
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt na drogach krajowych i wojewodzkich.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

2. Materiaty

2.1. Rodzaje i wiasciwos$ci materiatéw
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny o uziarnieniu do 60 mm
Inne wiasciwosci dla kruszywa tamanego

- zawartos¢ ziaren mniejszych od 0,075 mm odsianych na mokro - 3-10%

- zawarto$¢ ziaren mniejszych od 2 mm odsianych na mokro — 20-40%

- zawarto$¢ zanieczyszczen obeych nie wiecej niz 0,1%

- zawarto$¢ ziaren nieforemnych nie wiecej niz 30%

nasigkliwoé¢ kruszywa nie Wteksza niz 5%

Do wykoname dolnej warstwy nalezy uzy¢ kruszywa o granulacji 40/60, a do warstw goérnych kruszywo 20/40, kliniec
4/25 oraz miat kamienny 0/5.

3. Sprzet

Do wykonania podbudowy nalezy stosowaé:

- rowniarki lub rozktadarki kruszywa

- walce statyczne gtadki, walce gumowe

- walce wibracyjne

- w miejscach trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki , ubijaki mechaniczne.
Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i powinien gwarantowaé prawidiowe wykonanie robot.

4. Transport
Transport powinien odbywac sie w sposob przeciwdziatajgcy zanieczyszczeniu kruszywa i rozsegregowaniu

5. Wykonanie robét

5.1. Przygotowanie podioza
Przed wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego wszelkie koleiny oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zageszczone lub wykazujgce odchylenia wysokoéciowe od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione ,
wyréwnane i zageszczone

5.3. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy podbudowy z kruszywa tamanego po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od grubosci podanej
w Dokumentacji Technicznej

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byta réwna gruboéci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac
20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada sie z wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéw i
rzednych wysokoséciowych.

Po koricowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy natychmiast przystapi¢ do jej zageszczania przez watowanie.
Watowanie powinno postepowac stopniowo od krawedzi do $rodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni,
albo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym.
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6. Kontrola jakosci rohot
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres badain podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badar przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
Minimaina | Maksymalna
Lp. Wyszczegblnienie badan liczba badan | PoVerzehnia
na dziennej podbudowy
dialce | P2y PadaC2
; na jedno
roboczej badanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
Wilgotno&é mieszanki 2 600
Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
; o . dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdejj ;mianie krussr;vzvywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposéb
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na hiezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnodci optymainej, okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreslié wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m*, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek witdérnego modutu Ez
do pierwotnego modutu odksztatcenia E4 jest nie wiekszy od 2,2 dia kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£y
Ey <22
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardéw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Rewnose podiuzna \lt(va;g;)rs;]éi;acsiizggc;:ﬁnografem albo co 20 m tatg na
3 | Rownosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne” 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Noénos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaitowania osi w planie nalezy wykonac¢ w punktach gtéwnych
tukdw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 ecm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna byé wicksza od szerokoéci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg tata.

Nieréwnoéci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancjg +
0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac + 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
0$ podbudowy w planie nie moZe by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubos¢ podbudowy nie moze sie roéznic¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej *+ 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

— - modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywa o | Wskaznik . Minimainy modut odksztat-
wskazniku | zageszczenia Maksymaine ugigcie cenia mierzony ptytg o
Wios Nie Is nie sprezyste pod kolem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN ~od od drugiego
pierwszego | obcigzenia Ez
obcigzenia
=
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbior robét
Ogodline zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 8.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdine” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® podbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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D 04.08.01

Nawierzchnie z mieszanki mineralno - bitumicznej
wytwarzanej i wbudowywanych na goraco
dia warstwy wigzacej i wyrownawczej
nawierzchni przenoszacej ruch KR1 - KR3

CPV 45233226-9
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1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania warstwy wigzgce;j i
wyréwnawczej podatnej nawierzchni drogowej z mieszanek mineralno-bitumicznych, przenoszacych ruch KR1 - KR3

1.2. Zakres stosowania.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy:

- projektowaniu mieszanek mineralno - asfaltowych

- wykonywaniu nawierzchni asfaltowych

- ocenie wynikéw badarn mieszanek mineralno - asfaltowych oraz nawierzchni
asfaltowych drég miejskich i zamiejskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia przyjete w SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i SST ,wymagania ogéine wykonania i odbioru
rabét”
1.5. Ogédlne wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z dokumentacig projektowa,

specyfikacjg techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w specyfikacii
technicznej ,\Wymagania ogéine wykonania i odbioru robét.”

2. Materiaty.
2.1 Kruszywo.

Kruszywa winny spetnia¢ wymagania normy; PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych dla ruchu”.
Mozna stosowac kruszywa: naturalne, sztuczne oraz kruszywo z recyklingu uwzgledniajgc warunki stawiane przez
norme PN-EN 13043.

Stosowane kruszywa musza spemnia¢ wymagania zawarte w niniejszej ST,

Wykonaweca jest zobowigzany do prowadzenia iloSciowego i jakosciowego odbioru dostaw materiatéw i badan ich
wiasnosci z ustalong czestotliwoscig wg wczeséniej opracowanego systemu sterowania jakoscig wykonywanych
robot.

System sterowania jakoscig winien by¢ opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.
W systemie tym winny by¢ poczynione ustalenia, ktére pozwolg okresli¢ sposéb postepowania Wykonawcy w
przypadku dostarczenia przez Producenta materiatow wadliwych.

Pochodzenie kruszywa i jego jako$¢, powinny by¢ wczesniej zaaprobowane przez Inspektora Nadzoru.
Zleceniodawca zastrzega sobie prawo do kontrolowania kruszywa sktadowanego w wytwérni mas bitumicznych.
Na placu sktadowania w wytworni mas bitumicznych powinno sie znajdowa¢ kruszywo do 7-dniowej produkcji.

2.2 Wypetniacz.

Do mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy stosowa¢ kruszywo wypeiniajgce w postaci: pytéw, wypetniaczy
mieszanych oraz wypeiniaczy dodanych spetniajgcych warunki stawiane przez norme PN-EN 13043

2.3 Lepiszcza.
Dla mieszanek mineralno-bitumicznych przewiduje sig zastosowanie asfaltu D35/50 o wiasciwosciach zgodnych w
normie PN-EM-12591.

Warunki przechowywania lepiszcza nie moga powodowac utraty jego cech uzytkowych. Na kazdg dostawe asfaltu
wykonawca winien przedstawi¢ $wiadectwo jakosci wystawione przez producenta asfaltu.

2.4 Srodki adhezyjne

W przypadku stosowania kruszywa o zbyt matej przyczepnosci do asfaltu nalezy stosowa¢ $rodki adhezyjne.
Srodki adhezyjne muszag mie¢ wazne $wiadectwo dopuszczenia do stosowania,(aprobata techniczna) wystawione
przez IBDM w Warszawie o ewentualnym niestosowaniu érodka adhezyjnego decyduje Inspektor Nadzoru.



W przypadku stosowania kruszywa wypetniajgcego w postaci wypetniaczy mieszanych, zgodnych z normg PN-EN

13043, nie zaleca sie stosowac $rodkow adhezyjnych.

3. Wytyczne kierunkowe projektowania mieszanek mineralno - asfaltowych.
3.1 Uwagi wstepne

Przy projektowaniu mieszanki mineralno-bitumicznej nalezy mie¢ na wzgledzie:
- korzystne jest formowanie w-wy Scieralnej i w-wy wigzgcej z tego samego materialu mineralnego,
- z uwagi na lepszg mozliwosé zageszczania w-wy wigzgcej, grubos¢ ich powinna wynosié
co najmniej 2,5 - 3 wielkosci najwiekszego ziarna.
Stosunek wypetniacza do asfaltu.

¢ Dla mieszanek drobnych stosunek W/A=0,6 — 1,2
e Dla mieszanek gruboziarnistych W/A=0,8 — 1,6
o Mieszanki o wigkszym stosunku W/A, oraz mniejszej zawartosci wolnych przestrzeni w mieszance
mineralnej, wykazujg wieksza odpornosé na koleinowanie.
Najmniejsza zawarto$¢ przestrzeni wolnej w mieszance mineralnej w zageszczonej mieszance mineraino -
bitumicznej

1 14% przy kruszywie do 9,5mm.
2  15% przy kruszywie do 12,5mm.
3  15% przy kruszywie do 19,0mm.
W mieszankach grubo ziarnistych wolna przestrzen nie powinna przekraczaé 15%.

3.2 Projektowanie mieszanki mineralnej
Mieszanke mineralng nalezy zaprojektowac w oparciu o krzywe graniczne z normy PN-S-96025, za zgodg Inwestora
do projektowania mieszanki mineralnej mozna stosowaé inne metody

3.3 Projektowanie ilosci lepiszcza

Optymalng ilos¢ lepiszcza nalezy ustali¢ doswiadczalnie, metodg Marshalla.

Najpierw nalezy obliczy¢ zawarto$¢ lepiszcza wg zasady wypetnienia wolnych przestrzeni w mieszance mineraino-

bitumicznej lub na podstawie powierzchni wiasciwej kruszywa.

NASTEPNIE NALEZY USTALIC OPTYMALNA ZAWARTOSC LEPISZCZA, WYZNACZAJAC STABILNOSC |
ODKSZTALCENIE MASY NA WYKONANYCH PROBKACH. NA TYCH SAMYCH PROBKACH NALEZY POMIERZYC
WARTOSCI INNYCH PARAMETROW, TAKICH JAK:

- gestosé strukturalng,

- zawarto$¢ wolnych przestrzeni
Dla okreslenia optymalnej zawartosci asfaltu nalezy przygotowac 4-5 prébek z rézng zawarto$cig asfaltu stopniujgc je co
0,3 %. Jako punkt odniesienia stuzy zatozona (obliczona) poprzednio zawartosé asfaltu.
3.4 Wiasnoséci mieszanki mineralno-bitumicznej

Wiasciwoséci betonu asfaltowego przeznaczonego na podbudowe sg nastepujgce.

- stabilnos¢ probek wg Marshlla po zageszczonych 2 x 75 uderzen ubijaka =11.0 kN.

- odksztatcenie prébek 1.5- 3.5 mm.
- Wolna przestrzer w prébkach nie wiecej niz. %.6.0%

- Wskaznik zageszczenia warstwy wiecej niz 98.0 %.
- Wolna przestrzen w warstwie nie wiecej niz 7,0%

- Wodoodpornos¢: spadek wytrzymatosci na rozcigganie

posrednie (badanie wg. PN —EN12697) wskaznik >70%
- Zawarto$¢ wolnej przestrzeni w mieszance mineralinej
w zageszczonej mieszance mineralno bitumicznej 12+18%
- Wskaznik sztywnosci Marshalla 2 =6 kN/mm
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4. Wytwarzanie mieszanki mineralno - bitumicznej
4.1 lokalizacja wytworni

Wytwornia:

- powinna by¢ zlokalizowana tak aby trasa transportu masy byta krotsza niz 2godz.
- nie moze zaktdcac warunkow ochrony srodowiska.
Wykonawca powinien posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia wytwérni do ruchu
wydane przez inspekcje sanitarng i wladze ochrony $rodowiska.

4.2 Dozowanie sktadnikow

Dozowanie sktadnikow powinno odbywac sig automatycznie. Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowanego
mieszanki mineralno-bitumicznej nie powinny przekraczaé ilosci podanych w normie PN-S-96025

4.3 Warunki prowadzenia produkc;ji

Przed przystgpieniem do produkcji mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca powinien posiadac¢ zatwierdzong przez
Inwestora recepture, zgodnie z ktérg bedzie produkowana mieszanka, w tym celu Wykonawca powinien dostarczyé
Inwestorowi 2-je prébki z zawartoscig asfaltu projektowang oraz 2-je probki z zawartoscig asfaltu mniejszg o 0,5% od
zawartosci projektowanej, prébki te powinny byé zageszczane zgodnie z normg PN-S-96025 oraz takie same probki w
ilosci 4+4 z t3 samg zawartoscig asfaltu ale ubijane po 25 uderzen z kazdej strony. Inwestor powinien dokonac
zatwierdzenia receptury w ciagu 14- dni.

Mieszanki mineralno-bitumiczne wytworzone i wbudowywane na gorgco powinno sie produkowac w okresie od 15
kwietnia do 15 wrzesnia. Produkcje w innym okresie mozna prowadzi¢ jedynie za specjalng zgodg Zleceniodawcy.

5. Sprzet.

Do wykonania betonu asfaltowego potrzebny jest nastepujacy sprzet:
- wytwdrnia mas mineralno-bitumicznych,
- ukiadarka mechaniczna z podgrzewana plyta wibracyjna do wstepnego zageszczania,
- walce gtadkie stalowe dwu watowe,
- walce ogumione cigzkie,
Dobér sprzetu do zageszczania i sposob zageszczania powinien by¢ wczesniej ustalony przez Wykonawce i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. Transport.
Do transportu mieszanki mozna uzywac wytgcznie samochodow wywrotek o duzej tadownosci tj. min 10 Mg. Samochody

muszg by¢ wyposazone w plandeki, ktérymi przykrywa sie mase w czasie transportu.

7. Wykonanie robét.
7.1. Ogoélne warunki wykonania robét.

Ogdlne warunki wykonania robét podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
ogolne wykonania i odbioru robét”
7.2. Zakres wykonywanych robét.

7.2.1 Przygotowanie podioza

Podioze dla objetej specyfikacjg warstwy stanowig;

- stara zniszczona nawierzchnia,

- warstwa wyréwnawcza bitumiczna.
Podtoze przed ulozeniem warstwy wigzgcej powinno by¢ wyprofilowane przez utozenie warstwy wyréwnawczej
lub frezowanie. Po wyréwnaniu powinien by¢ wykonany pomiar geodezyjny z doktadnoscig do 0,5cm. Podioze
przed warstwg wyréwnawczg powinno by¢ skropione emulsjg lub asfaltem upiynnionym zgodnie z PN-B-96025
Powierzchnia podioza przed utozeniem warstwy wigzgcej (wyrdbwnawczej) powinna byé oczyszczona z luznego
kruszywa, piasku i innych zanieczyszczen, w razie potrzeby zmyta wodg. Przed skropieniem podbudowa
powinna by¢ sucha i czysta.

7.2.2 Wbudowanie mieszanki.

Uktadanie mieszanki gowinno odbywac sie przy suchej pogodzie. Ukiadanie warstwy wigzacej moze odbywac sig¢ w
temperaturze powyzej 5 C. Ukladanie mieszanki w innych temperaturach moze odbywa¢ sie za zgodg Inwestora.

7.2.3 Warunki dla uktadarki
Uktadanie masy moze odbywac sig tylko przy uzyciu mechanicznej uktadarki.

7.2.4 Uktadanie
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Przed przystapieniem do uktadania powinna by¢ wyznaczona niweleta. W przypadku uktadania warstwy
wyréwnawczej, niwelete okresla stalowa linka, po ktérej przesuwa sig czujnik urzgdzenia sterujgcego. Temperatura
uktadania nawierzchni powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96025

7.2.5 Wykonanie ztgczy
Ztgcza nalezy réwno obcigé, posmarowaé migkkim asfaltem a po wykonaniu nawierzchni skropié nawierzchnie

kationowg emulsjg asfaltowg i zasypaé tym samym kruszywem z ktérego wykonana jest masa betonu asfaltowego. W
przypadku ukiadania nawierzchni na jezdni wytgczonej z ruchu ztgcza podiuzne powinny by¢ wyeliminowane.

7.2.6 Zageszczanie mieszanki

Zasady zageszczania sg nastepujgce:

- zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z ustalonym schematem przejsé walca,
- zageszczanie nalezy wykonywac od krawedzi ku $rodkowi,
- nalezy najezdzaé na natozong warstwe kotem napgdowym aby unikng¢ sfalowan przy watowaniu,
- manewry walca nalezy prowadzi¢ ptynnie, na odcinku juz zageszczonym,
- predko$¢ walca powinna byé mozliwie jednostajna 2-4 km/h na poczatku i 4-6 km/h w dalszej fazie
watowania,
- zageszczanie przy spadku , nalezy rozpoczyna od dolnej krawedzi ku gorze.

- walce wibracyjne powinny miec¢ sprawne urzgdzenie do regulacji zakresu czestosci drgan, a pierwsze
przywatowanie powinno by¢ walcem statycznym, szczegolnie wowczas, gdy walec gtadki rozpoczyna
zageszczanie.

7.3. Wymagania jako$ciowe dla wykonanej nawierzchni.
7.3.1 Wskaznik zaggszczania warstwy.

Warstwa wigzaca | wyrdwnawczej 0.98. Jest to warto$¢ minimalna.

7.3.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni.

- Dla warstwy wigzgcej i wyréwnawczej 7,0%
7.3.3 Roéwnosé nawierzchni
Réwnosé nawierzchni w kierunku poprzecznym i podiuznym powinna byé zgodna z Rozporzgdzeniem Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej Nr 430 ( Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999r.)
7.3.4 Grubos¢ warstw
Tolerancja grubosci warstwy wynosi £5.0 mm
7.3.5 Szerokos¢ warstw:
Tolerancja szeroko$ci warstwy + 5.0 cm
7.3.6 Niweleta
Tolerancja rzednych w warstwie wiazacej wynosi -1cm
8.Kontrola jako$ci robot.
8.1. Badania w czasie dostaw materiatow
W celach kontrolnych wykonawca jest zobowigzany do wykonywania badan kontrolnych aby uniemozliwi¢
wbudowanie nieodpowiednich materiatéw. Inwestor rowniez zastrzega sobie prawo do takiej kontroli.
8.2 Badania w czasie produkcji.
W czasie produkcji nalezy kontrolowag:
- sprawno&¢ urzgdzen wytwoérni,
- temperature: kruszywa, asfaltu i gotowej mieszanki,
- skiad granulometryczny mieszanki mineralnej 2 razy dziennie,
- skiad mieszanki mineralno - bitumicznej przez wykonanie ekstrakgiji,

przynajmniej raz dziennie.
Dopuszcza sie tolerancje zgodng z normg PN-S-96025.Zawartos¢ nad ziarna <8,0% mm

Prébki do ekstrakciji nalezy pobraé w miejscu wbudowania. Na tych samych probkach nalezy wykona¢ badania:

- gesto$ci objetosciowej,
- stabilnosci ,
- odksztatcenia,
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8.3. Badania w czasie ukladania nawierzchni.

W czasie ukfadania nawierzchni nalezy kontrolowac:
- dokfadnosc spryskania podioza emulsjg lub uptynnionym asfaltem,
- sprawnos¢ ukladarki,
- prawidtowo$¢ przebiegu procesu zageszczania,
- temperature zageszczonej mieszanki.
- Inspektor Nadzoru moze zazgda¢ od wykonawcy wykonania badania temperatury migknienia i penetracji
wyekstrahowanego asfaltu, jezeli stwierdzi, ze temperatura mieszanki mineralno- bitumicznej jest nie odpowiednia.

8.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy nawierzchni.

Badania i pomiary warstwy nalezy rozpocza¢ nastepnego dnia po jej wbudowaniu.
Badania i pomiary wykonywane powinny by¢ przy udziale inspektora nadzoru.

8.4.1. Badania zageszczenia
Badanie zageszczenia wykonuje sie na wycigtych prébkach z nawierzchni. Nalezy pobrac dwie probki z kazdej dziatki
roboczej. Do oceny odcinka przyjmuje sie rednig warto$¢ z dwoch pomiaréw.

8.4.2. Pomiar réwnosci warstw nawierzchni
Pomiar réwnosci w kierunku podtuznym i poprzecznym nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem MTIGM z dnia 2
marca 1999r Dz. U. Nr43 poz43

8.4.3. Pomiar grubosci warstw nawierzchni.
Pomiar grubo$ci warstw nawierzchni wykonuje sig przy okazji wycinania prébek z nawierzchni.

8.4.4. Pomiar szerokosci warstw nawierzchni.
Pomiar szerokosci warstw nawierzchni dokonuje sie taséma mierniczg na w odlegtosci co 100 m

8.6.4.5 Kontrola zawartosci wolnych przestrzeni.
Dokonuije sie na tych samych prébkach co badania zageszczenia zgodnie z PN-S-04001:1967

8.4.6. Sprawdzenie rzednych niwelety warstw nawierzchni.

Rzedne niwelety warstw nawierzchni sprawdza sig przez pomiar geodezyjny, ktory po zakoriczeniu budowy warstwy
wigzacej lub wyrébwnawczej wykonuje z ramienia Wykonawcy geodeta z uprawnieniami.

8.6.4.8 Kontrola stanu zewnetrznego nawierzchni.
Po zakoriczeniu budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy $cieralnej na catej diugosci zbudowanego odcinka.

9. Obmiar robét
Jednostkg obmiaru jest [m2] wykonanej warstwy nawierzchni.

10..0dbidr robot

Warstwa wiazaca podlega odbiorowi robot zanikajgcych i odbiorowi czesciowemu, dokonuije jej Inspektor Nadzoru,
lub w przypadku watpliwosci Inspektora Nadzoru co do jako$ci wykonanej warstwy, odbioru dokonuje komisja powotana
przez Dyrektora Zleceniodawcy na wniosek Inspektora Nadzoru

10.1 Dokumenty i badania do odbioru
Badania polegajg na sprawdzeniu:
- technicznych dokumentdw kontroinych,
- réwnosci w kierunku podituznym i poprzecznym,
- szerokos$ci,
- grubosci warstw,
- zageszczenia i stabilnosci,
- stanu zewnetrznego nawierzchni,
- zawarto$¢ wolnych przestrzeni, -
nasigkliwosci.

11. Przepisy zwigzane
PN-S-96025- Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe - wymagania
PN-S-02201- Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreslenia.
PN-EN 13043-Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwale stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN-12591-Asfalty i produkty asfaltowe — Bitumy do uktadania - Specyfikacja.
Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999r Dz. U Nr43 poz. 430
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D 05.03.05

Nawierzchnie z mieszanki mineralno - bitumicznej
wytwarzanej i wbudowywanych na gorgco
dla warstwy Scieralnej nawierzchni przenoszacej
ruch KR1 - KR3

CPV 45233226-9
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1. Wstep.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania warstw $cieralnych
podatnej nawierzchni drogowej z mieszanek mineralno-bitumicznych, przenoszacych ruch KR1 - KR3

1.2 Zakres stosowania.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy:

- projektowaniu mieszanek mineralno - asfaltowych
- wykonywaniu nawierzchni asfaltowych

- ocenie wynikow badan mieszanek mineralno - asfaltowych oraz nawierzchni asfaltowych drég miejskich i
zamiejskich.

1.4 Okres$lenia podstawowe
Okreslenia przyjete w SST sg zgodne z ohowigzujgcymi normami i SST ,wymagania ogéine wykonania i odbioru
robot”
1.5 Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg projektowa,
specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji technicznej ,WWymagania ogolne wykonania i odbioru
robét.”

2. Materialy.
2.1 Kruszywo.

Do mieszanek mineralno - bitumicznych wykonywanych i wbudowywanych
na gorgco stosuje sie kruszyw: naturalne, sztuczne i z recyklingu; zgodne z normag PN-EN 13043.
Stosowane kruszywa muszg spelnia¢ wymagania zawarte w normie PN-EN 13047,

wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia iloSciowego i jakosciowego odbioru dostaw materiatow i badan
ich wiasnoéci z ustalong czestotliwoécia wg wczesniej opracowanego systemu sterowania jakoécig wykonywanych
robot.

System sterowania jakoscig winien by¢ opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora nadzoru.
W systemie tym winny by¢ poczynione ustalenia, ktére pozwolg okresli¢ sposéb postgpowania wykonawcy w
przypadku dostarczenia przez producenta materiatow wadliwych.

Pochodzenie kruszywa i jego jakos¢, powinny byé wczesniej zaaprobowane przez Inspektora Nadzoru.
Zleceniodawca zastrzega sobie prawo do kontrolowania kruszywa sktadowanego w wytworni mas
bitumicznych. Na placu sktadowania w wytworni mas bitumicznych powinno sie znajdowac kruszywo do 7-
dniowej produkciji.

2.2 Wypetniacz.

Do mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy stosowac kruszywo wypetniajgce w postaci: pytow, wypetniaczy
mieszanych oraz wypetniaczy dodanych spetniajgcych warunki stawiane przez norme PN-EN 13043

2.3 Lepiszcza.
Dia mieszanek mineralno-bitumicznych przewiduje sig zastosowanie asfaltu D50/70
o wiasciwosciach zgodnych w normie PN-EM-12591.
Warunki przechowywania lepiszcza nie mogg powodowac utraty jego cech uzytkowych.

Na kazdg dostawe asfaltu wykonawca winien przedstawic¢ $wiadectwo jakoéci wystawione przez producenta
asfaltu.

2.4 Srodki adhezyjne

W przypadku stosowania kruszywa o zbyt matej przyczepnosci do asfaltu nalezy stosowac srodki adhezyjne. Srodki
adhezyjne musza mie¢ wazne $wiadectwo dopuszczenia do stosowania,(aprobata techniczna) wystawione przez |BDM
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w Warszawie o ewentualnym niestosowaniu $rodka adhezyjnego decyduje Inspektor Nadzoru. W przypadku stosowania
kruszywa mieszanego zgodnego z normaPN-EN13047 jako wypetniacza nie zaleca sie stosowania $rodka adhezyjnego.

3 Wytyczne kierunkowe projektowania mieszanek mineralno - asfaltowych

3.1 Uwagi wstepne

Przy projektowaniu mieszanki mineralno-bitumicznej nalezy mie¢ na wzgledzie:
- korzystne jest formowanie w-wy Scieralnej i w-wy wigzgcej z tego samego materiatu mineralnego,

- z uwagi na lepszg mozliwos¢ zageszczania w-wy $cieralnej i wigzacej, grubo$¢ ich powinna wynosié co najmniej
2,5 - 3 wielkosci najwiekszego ziarna.

Stosunek wypetniacza do asfaltu.

¢ Dla mieszanek drobnych stosunek W/A=0,6 — 1,2
Dla mieszanek gruboziarnistych W/A=0,8 - 1,6
Mieszanki o wiekszym stosunku W/A, oraz mniejszej zawarto$ci wolnych przestrzeni w mieszance
mineralnej, wykazujg wiekszg odpornos¢ na koleinowanie.
Najmniejsza zawarto$¢ przestrzeni wolnej w mieszance mineralnej w zageszczonej mieszance mineralno -

bitumicznej

1 14% przy kruszywie do 9,5mm.
2 15% przy kruszywie do 12,5mm.
3 15% przy kruszywie do 19,0mm.
W mieszankach grubo ziarnistych wolna przestrzen nie powinna przekraczac 15%.

3.2 Projektowanie mieszanki mineralnej
Mieszanke mineralng nalezy zaprojektowaé w oparciu o krzywe graniczne z normy PN-S-96025, za zgodg inwestora
do projektowania mieszanki mineralnej mozna stosowac inne metody

3.3 Projektowanie ilosci lepiszcza

Optymalna ilos¢ lepiszcza nalezy ustali¢ doSwiadczalnie, metodg Marshalla.

Najpierw nalezy obliczy¢ zawartos¢ lepiszcza wg zasady wypetnienia wolnych przestrzeni w mieszance
mineralno-bitumicznej lub na podstawie powierzchni wiasciwej kruszywa.

Nastepnie nalezy ustali¢ optymalng zawarto$¢ lepiszcza , wyznaczajac stabilnos¢ i odksztatcenie masy na
wykonywanych prébkach.

Na tych samych prébkach nalezy pomierzyé wartosci innych parametrow, takich jak:

- gestosc pozorna,

- zawarto$¢ wolnych przestrzeni.

Dla okreslenia optymalnej zawartosci asfaltu nalezy przygotowac 4-5 probek z ro6zngzawartoscig asfaltu
stopniujac je co 0,3 %. Jako punkt odniesienia stuzy zatozona (obliczona) poprzednio zawarto$¢ asfaltu.

3.4 Wtasnosci mieszanki mineralno-bitumicznej

Wiasciwosci betonu asfaltowego przeznaczonego na podbudowe sg nastepujgce.
- Stabilnos¢ probek wg Marshlla po zageszczonych 2 x 75 uderzer ubijaka 210.0 kN,

- Odksztaicenie prébek 2.0+ 4,5. mm.
- Wolna przestrzen w probkach nie wiecej niz. 2.0+3.0%
- Wskaznik zageszczenia warstwy wiecej niz 298.0 %.
- Wolna przestrzenn w warstwie nie wigcej niz <4,0%
- Wodoodpornoé¢: spadek wytrzymato$ci na rozcigganie
posrednie (badanie wg. PN —EN12697) wskaznik >90%
- Zawartos¢ wolnej przestrzeni w mieszance mineralnej
w zageszczonej mieszance mineralno bitumicznej 12+18%
- Wskaznik sztywnoéci Marshalla 2 -6 kN/mm

4 Wytwarzanie mieszanki mineralno - bitumicznej
4.1 Lokalizacja wytworni

Whytwornia:

- powinna by¢ zlokalizowana tak aby trasa transportu masy byta krotsza niz 2godz.
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- nie moze zaktécaé warunkéw ochrony srodowiska.
Wykonawca powinien posiada¢ éwiadectwo dopuszczenia wytworni do ruchu wydane przez inspekcjg
sanitarng i wiadze ochrony $rodowiska.

4.2 Dozowanie skfadnikow

Dozowanie sktadnikoéw powinno odbywaé sie automatycznie. Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowanego
mieszanki mineralno-bitumicznej nie powinny przekraczaé iloci podanych w normie PN-S-96025

4.3 Warunki prowadzenia produkcji

Przed przystgpieniem do produkcji mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca powinien posiadac zatwierdzong przez
Inwestora recepte, zgodni z ktorg bedzie produkowana mieszanka. Inwestor powinien dokonac sprawdzenia receptury w
ciggu 14-tu dni , w tym celu Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi 2-je prébki z zawartoscig asfaltu
projektowang oraz 2-je probki z zawartoscig asfaltu mniejszg o 0,5% od zawarto$ci projektowanej, probki te powinny
by¢ zageszczane zgodnie z normg PN-S-96025 oraz takie same probki w iloéci 4+4 z tg samg zawartoscig asfaltu ale
ubijane po 25 uderzen z kazdej strony. Mieszanki mineralno-bitumiczne wytworzone i wbudowywane na gorgco powinno
sie produkowaé w okresie od 15 kwietnia do 15 wrzesnia. Produkcje w innym okresie mozna prowadzic jedynie za
specjalng zgodg Zleceniodawcy.

5 Sprzet.

Do wykonania betonu asfaltowego potrzebny jest nastgpujacy sprzet:

- wytwornia mas mineralno-bitumicznych,

- uktadarka mechaniczna z podgrzewang plytg wibracyjng do wstepnego zageszczania,

- walce gtadkie stalowe dwuwatowe,

- walce ogumione ciezkie,

Dobér sprzetu do zageszczania i sposob zageszczania powinien by¢ wczesniej ustalony przez Wykonawce i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. Transport.

Do transportu mieszanki mozna uzywaé wytgcznie samochodow wywrotek o duzej tadownoéci tj. min 10 Mg.
Samochody muszg by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi przykrywa sie¢ mase w czasie transportu.

7 Wykonanie robét.
7.1 Ogélne warunki wykonania robét,

Ogolne warunki wykonania robét podano w specyfikacji technicznej - ,\Wymagania
ogoine wykonania i odbioru”.

7.2 Zakres wykonywanych robét.
7.2.1. Przygotowanie podioza

Podtoze dla objetych specyfikacja warstw stanowig:

- stara zniszczona nawierzchnia,

- warstwa wyrownawcza bitumiczna.
Podioze przed ulozeniem warstwy wigzgcej i scieralnej powinno by¢ wyprofilowane przez utozenie warstwy
wyréwnawczej lub sfrezowanie. Po wyréwnaniu powinien byé wykonany operat geodezyjny z doktadnoscig do
0,5cm. Podioze przed warstwg wyrownawczg powinno byé skropione emulsjg lub asfaltem uptynnionym
zgodnie z PN-B-96025 ).
Powierzchnia podioza przed utozeniem warstwy wigzacej (wyrownawczej) powinna byé oczyszczona z luznego
kruszywa, piasku i innych zanieczyszczen, w razie potrzeby zmyta woda. Przed skropieniem podbudowa
powinna byc¢ sucha i czysta.

7.2.2. Wbudowanie mieszanki.
Ukfadanie mieszanki powinno odbywac¢ sie przy suchej pogodzie.
Warstwa $cieralna powinna byé uktadana w temperaturze powyzej 100C.
Uktadanie warstwy wigzacej moze odbywac sie w temperaturze powyzej 50C.
Uktadanie mieszanki w innych temperaturach moze odbywac sie¢ za zgodg Inwestora.
7.2.3. Warunki dla uktadarki

Uktadanie masy moze odbywac sie tylko przy uzyciu mechanicznej uktadarki.
7.2.4. Uktadanie

Przed przystgpieniem do uktadania powinna by¢ wyznaczona niweleta. W przypadku uktadania warstwy
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wyréwnawczej, niwelete okresla stalowa linka, po ktorej przesuwa sie czujnik urzgdzenia sterujgcego. W
przypadku warstwy §cierainej niwelete okresla powierzchnia warstwy wyrownawczej, na ktorej uktada
sie warstwe scieralng o réwnej grubosci. Temperatura ukiadania nawierzchni powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy PN-S-96025

7.2.5. Wykonanie ziaczy

Ztgcza nalezy rowno obcigé, posmarowaé migkkim asfaltem a po wykonaniu nawierzchni skropi¢ nawierzchnie
kationowa emulsjg asfaltows i zasypac tym samym kruszywem z ktérego wykonana jest masa betonu asfaltowego.

W przypadku uktadania nawierzchni na jezdni wylgczonej z ruchu ztgcza powinny by¢ wyeliminowane.

7.2.6. Zageszczanie mieszanki

Zasady zageszczania sa nastgpujace:

- zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z ustalonym schematem przej$¢ walca,
- zageszczanie nalezy wykonywac od krawedzi ku srodkowi,
- nalezy najezdzac na natozong warstwe kotem napedowym aby unikaé sfalowan przy watowaniu,
- manewry walca nalezy prowadzi¢ plynnie, na odcinku juz zaggszczonym,
- predkos¢ walca powinna byé mozliwie jednostajna 2-4 km/h na poczatku i 4-6 km/h w dalszej fazie

watowania,

- zageszczanie przy spadku okreslonym, nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi ku gorze.

- walce wibracyjne powinny mie¢ sprawne urzgdzenie do regulacji zakresu czestosci drgan, a pierwsze
przywatowanie powinno by¢ walcem statycznym, szczegolnie woéwczas, gdy walec gladki rozpoczyna
zageszczanie.

7.3 Wymagania jakosciowe dla wykonanej nawierzchni.
7.3.1. Wskaznik zageszczania warstwy

- warstwa Scieralna 0.98
7.3.2. Zawarto$é wolnych przestrzeni

zawarto$é wolnych przestrzeni wynosi: 2,0 do 4,0

7.3.3. Réwnosé nawierzchni

Réwnoséé nawierzchni w kierunku poprzecznym i podiuznym powinna by¢ zgodna z Rozporzadzeniem Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej Nr 430 ( Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999r.)

7.3.4. Grubosé warstw
Tolerancja grubosci warstwy wynosi +,-5.0mm

7.3.5. Szerokos¢ warstw: tolerancja +/- 5cm,
Tolerancja szerokoéci warstwy +,- 5.0cm

7.3.6. Niweleta :
Tolerancja rzednych w warstwie wigzgcej wynosi -1cm a w warstwie $cieralnej _+1cm

8. Kontrola jakosci robét.
8.1 Badania w czasie dostaw materiatéw

W celach kontrolnych wykonawca jest zobowigzany do wykonywania badan kontrolnych aby uniemozliwi¢
wbudowanie nieodpowiednich materiatow. Inwestor rowniez zastrzega sobie prawo do takiej kontroli.

8.2. Badania w czasie produkciji.

W czasie produkcji nalezy kontrolowac:

- sprawnos¢ urzadzen wytworni,

- temperature: kruszywa, asfaltu i gotowej mieszanki,

- sklad granulometryczny mieszanki mineralnej 2 razy dziennie,

- skiad mieszanki mineralno - bitumicznej przez wykonanie ekstrakgji,
przynajmniej raz dziennie.

Dopuszcza sie tolerancje zgodng z normag PN-S-96025 zawarto$¢ nadziarna < 8,0% mm.

Probki do ekstrakcji nalezy pobra¢ w miejscu wbudowania. Na tych samych prébkach nalezy wykona¢ badania:
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- gestosci objetosciowe;,
- stabilnosci ,
- odksztatcenia,

8.3. Badania w czasie ukfadania nawierzchni.
W czasie uktadania nawierzchni nalezy kontrolowaé:

- dokladno$¢ spryskania podioza emulsjg lub uptynnionym asfaltem,
- sprawnos¢ uktadarki,

- prawidtowo$¢ przebiegu procesu zageszczania,

- temperaturg zageszczonej mieszanki.

8.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy nawierzchni.

Badania i pomiary warstwy nalezy rozpoczgé nastepnego dnia po jej wbudowaniu.
Badania i pomiary wykonywane powinny by¢ przy udziale inspektora nadzoru.

8.4.1. Badania zageszczenia

Badanie zageszczenia wykonuje sie na wycietych prébkach z nawierzchni. Nalezy pobra¢ dwie prébki z kazdej dziatki
roboczej. Do oceny odcinka przyjmuje sie srednig wartos¢ z dwoch pomiaréw.

8.4.2. Pomiar réwnosci warstw nawierzchni
Pomiar réwnosci w kierunku podtuznym i poprzecznym nalezy wykonaé zgodnie z Rozporzgdzeniem MTIGM z dnia 2
marca 1999r Dz. U. Nr 43 poz430

8.4.3. Pomiar grubosci warstw nawierzchni.
Pomiar grubo$ci warstw nawierzchni wykonuje sie przy okazji wycinania probek
z nawierzchni.

8.4.4. Pomiar szerokosci warstw nawierzchni.
Pomiar szeroko$ci warstw nawierzchni dokonuje sig taSmg miernicza na odlegtosci
co 100 m do osi drogi.

8.4.5. Kontrola zawartosci wolnych przestrzeni.
Dokonuje sie na tych samych prébkach co badar zageszczenia zgodnie
z PN-S-04001:1967

8.4.6. Sprawdzenie rzednych niwelety warstw nawierzchni.

Rzedne niwelety warstw nawierzchni sprawdza sie przez operat geodezyjny, ktéry po zakornczeniu budowy warstwy
wigzgcej i Scieralnej wykonuje z ramienia Wykonawcy geodeta z uprawnieniami.

8.4.8 Kontrola stanu zewnetrznego nawierzchni.

Po zakonczeniu budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy Scieralnej na catej dlugosci zbudowanego odcinka.
9. Obmiar robét

Jednostkg obmiaru jest [m2] wykonanej warstwy nawierzchni.

10. Odbidr robét

Warstwa $cieralna podlega - odbiorowi czesciowemu i koncowemu. Odbioru czesciowego dokonuje Inspektor
Nadzoru, odbioru koricowego dokonuje Komisja powotana przez Dyrektora Zleceniodawcy.

Badania polegajg na sprawdzeniu:

- technicznych dokumentéw kontrolnych,

- rownosci w kierunku podtuznym i poprzecznym,

- szerokosci,

- grubosci warstw,

- zageszczenia i stabilnoéci,

- stanu zewnetrznego nawierzchni,

- zawarto$¢ wolnych przestrzeni,

- nasigkliwosci.

Przepisy zwiazane:
PN-S-96025- Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe - wymagania
PN-S-02201- Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreslenia.
PN-EN 13043-Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalenn stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN-12591-Asfalty i produkty asfaltowe — Bitumy do uktadania - Specyfikacja.
Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999r Dz. U Nr43 poz. 430
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